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1.0PIS TECHNICZNY

. PODSTAWA OPRACOWANIA
Podstawe opracowania stanowig:
e podktad sytuacyjny
e istniejgce oznakowanie pionowe i poziome
¢ ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003r.w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakdw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu

drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach

Il. ZAKRES OPRACOWANIA

Opracowanie obejmuje :
e Projekt zmian w organizacji ruchu
e Projekt sterowania sygnalizacjg swieting
na skrzyzowaniu DW 434 i ul. Gostynskiej DW 432 w Sremie,

1. ORGANIZACJA RUCHU

Wiloty DW 434 od Gostynia posiada dwa pasy ruchu o podziale prosto , lewo . Wlot DW 434 od Poznania
posiada dwa pasy ruchu o podziale prosto ,prawo / niepetny / .Na obu wlotach nie ma dodatkowych
ograniczen predkosci / dop. 90km/h /.
WiIot ul.Gostynskiej DW 432 posiada dwa pasy ruchu o podziale lewo ,prawo .Predkos¢ na tym wlocie
jest ograniczona do 40km/h .
Na skrzyzowaniu nie ma wyznaczonych przejs¢ dla pieszych.
Na skrzyzowaniu wystepuja natezenia ruchu na poziomie 1000-15000 p.u. /h , ruch pieszy jest
minimalny.
Zmiany w organizacji ruchu obejmg :

e Wykonanie wysepki na wlocie DW 434 / wg zatgczonego przekroju normalnego / od Poznania

wraz ze znakami C-9

e Wyznaczenie na wlotach linii zatrzymania P-14

e Ustawienie znakéw A-29 na wlotach

e Ustawienie znaku F-10 na wlocie od Poznania i F-16 za skrzyzowaniem

e Ustawienie znakow B-33/ 70 / na wlotach DW 434

e Uzupetnienie oznakowania poziomego

e Ustawienie znaku A-7 i U-4b na wlocie DW 432

e Przestawienie znaku B-20 na drodze powiatowej nr P3671 w celu poprawy widocznosci
Projektowang organizacje ruchu przedstawiono na planie sytuacyjnym nr 3.
Na planie przedstawiono rowniez docelowa lokalizacje przejs¢ dla pieszych.

Termin wprowadzenia 12.2018.
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V. PROJEKTOWANA SYGNALIZACJA SWIETLNA - STEROWANIE
LOKALIZACJA SYGNALIZATOROW

Dla wszystkich wlotéw zastosowano sygnalizatory podstawowe na masztach oraz powtarzacze na
wysiegnikach .
Na wlotach DW 434 zastosowano sygnalizatory typu S1, S2,S3 a na wlocie 432 typu S3. Sygnalizatory
powtarzacze na konstrukcjach wsporczych powinny posiada¢ ekran kontrastowy.
Na wlocie DW 434 od Poznania zastosowano strzatke jazdy warunkowej w prawo .
ELEMENTY DETEKCJI
W celu optymalizacji sterowania sygnalizacjg swietlng, konieczne jest jej wyposazenie w system detekc;ji
umozliwiajgcy rejestracje wzbudzen pojazdow .
Sygnalizacja zostata wyposazona w system detekcji dla pojazdéw — uktad petli indukcyjnych lub
wirtualnych o funkcji zadania lub wydtuzenia $wiatta zielonego
Na planie sytuacyjnym / rys.3/ i w tabeli nr 5 przedstawiono lokalizacje w/w elementéw oraz ich
parametry i przeznaczenie.
Petle indukcyjne lub wirtualne / uktad potréjny / umieszczone na wlotach spetniajg nastepujgce funkcije:
o Petla krétka-nrl /pierwsza od linii zatrzymania indukcyjna /-zadanie swiatta zielonego,
e Petla dluga —nr2/ srodkowa wirtualna / -zgdanie Swiatta zielonego, zgdanie wydiuzenia
Swiatta zielonego w przedziale G min-max na okres potrzebny do obstugi pojazdow
znajdujgcych sie pomiedzy linig zatrzymania a petlg nr 3
e Petla krotka —nr3/ najdalsza od linii zatrzymania wirtualna / -zgdanie wydiuzenia swiatta
zielonego w oparciu o badanie natezenia ruchu
Wzbudzenie petli nr 1 powoduje zgdanie otwarcia grupy przez sterownik. Po otwarciu grupy naczas G,
min Sterownik bada zajeto$¢ pasa ruchu poprzez petle nr 2 i 3.Wydtuzanie otwarcia grupy nastepuje
poprzez detekcje petli nr 3 do czasu G, .. Brak wzbudzenia tej petli przez czas ustalonego opéznienia /
2+3s/ powoduje podjecie decyzji przez sterownik o zamknieciu grupy. Nastepnie sterownik sprawdza
zajetosc¢ petli nr 2. Dopiero brak jej wzbudzenia przez czas opdznienia / 2+3s/ powoduje podjecie decyzji
0 zamknieciu wlotu.
Przy uktadzie dwéch petli funkcje petli nr3 przejmie petla nr 2.
Zaprojektowany uktad detekcyjny umozliwia stosowanie sterowania akomodacyjnego acyklicznego oraz
prowadzenie pomiaréw ruchu /poprzez petle krétkie/.
CZASY MIEDZYZIELONE
W zwigzku z opracowaniem diagramu sterowania dokonano obliczen czasdéw miedzyzielonych przy

nastepujgcych zatozeniach:

Pojazdy Ve = 40 km/h /| DW 434 na wprost /
Ve = 30 km/h / pozostate relacje/
vd = 70 km/h / DW 434 /
vd = 60 km/h / pozostate relacje /

W obliczaniach uwzgledniono dtugos¢ pojazdéw 1,=10,0m.
Na podstawie tych zatozeh oraz wyliczonych diugosci drég dojazdu i ewakuacji dokonano obliczen
czasOw miedzyzielonych /patrz tab.6 oraz sporzgdzono tabele grup kolizyjnych i tabele czaséw

miedzyzielonych / patrz tab.7 i 8 /.
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FAZY RUCHU - ZASADY STEROWANIA
Sygnalizacja pracowa¢ bedzie jako akomodacyjna acykliczna realizujgc diagramy sterowania
grupowego w zaleznosci od zakresu wzbudzen systeméw detekcji. Oprogramowanie bedzie umozliwiaé
generowanie programow sygnalizacji w oparciu o zgtoszenia nadchodzace z systemu detekgiji.
W projekcie przedstawiono przyktadowe fazy ruchu dla wlotéw obrazujagce mozliwosci sterowania
grupowego /nr 9/ .
Sterownik na podstawie zgtoszen z systemu detekcji bedzie generowat odpowiedni ukfad grup w kazdej
fazie. Realizowane fazy mogg byé¢ inne niz przykladowo przedstawione. Zaleze¢ to bedzie od
rzeczywistych zgtoszen rejestrowanych przez systemy detekgciji.
Programy sterujgce dla projektowanej sygnalizacji powinny realizowaé nastepujgce zasady:
e W stanie podstawowym przy braku wzbudzen beda — bez naliczania czasu Gz — grupy K1,K3a
o Wzbudzenie dowolnej grupy kolizyjnej spowoduje podjecie przez sterownik naliczania czasu Gz
dla kierunku K1,K3a . Po osiggnieciu Gz max lub ustaniu wzbudzen sterownik zamknie faze
podstawowg i otworzy faze wywotang jako pierwsza
o Mozliwe jest zamkniecie tylko jednej z grup fazy podstawowej / K1 / i realizacji faz nr 2
¢ Kolejne grupy bedg obstugiwane wg kolejki zgtoszen
e Przy braku wzbudzen sygnalizacja powrdci do stanu podstawowego
e grupa S1 beda otwierana réwnolegle do grupy K4b
o W przypadku awarii systemu detekcji sygnalizacja realizowa¢ bedzie program awaryjny
o W przypadku przejscia sygnalizacji z pracy w trybie ,kolorowy’ do pracy w trybie ,z6tty pulsujgcy”
sterownik powinien po zakonczeniu realizowanego petnego cyklu  wyswietli¢ sygnat czerwony
przez 6s i nastepnie sygnat zotty pulsujgcy
o W przypadku przejscia sygnalizacji z pracy w trybie ,zotty pulsujacy” do pracy w trybie ,kolorowy”
sterownik powinien po wyswietleniu min przez 180s sygnatu z6ttego pulsujgcego wyswietlic
przez 5s sygnat z6tty , nastepnie przez 5 sygnat czerwony i rozpoczaé program przejsciowy. Po
zakonczeniu realizacji programu nastgpi realizacja programu podstawowego acyklicznego
e Sygnalizacja powinna pracowa¢ wg opisanych zasad w godz. 5.00 - 23.00 a w pozostatych
godzinach wyswietla¢ sygnat ,, zotty pulsujgcy”
PARAMETRY STEROWANIA
Dla kazdej z grup w kazdym diagramie okreslono czasy Swiatta zielonego G,, okreslajgc warto$¢ min i
max /tab.10/:
e Min — pojedyncze wzbudzenia
¢ Max - peiny zakres wzbudzen detektorow
Wzbudzenia detektorow bedg kasowane po uptywie 5s od zakonczenia sygnatu zielonego dla petli
krotkiej pierwszej oraz w momencie zakonczenia sygnatu zielonego dla petli pozostatych. Wzbudzenia

przyciskéw dla pieszych kasowane bedg po zakonczeniu sygnatu zielonego.
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DIAGRAMY STEROWANIA
W projekcie przedstawiono przyktadowe diagramy sterowania w zaleznosci o sytuacji ruchowej na
skrzyzowaniu / pkt.12/:

Nr 0 -brak wzbudzen — otwarcie kierunku gtéwnego

Nr 1 T= 30s -wzbudzenia wszystkich detektoréw kotowych - otwarcie
wszystkich grup kotowych w obszarze czasu do G, mi,

Nr 2 T=100s -wzbudzenia wszystkich detektoréw - otwarcie
wszystkich grup kotowych w obszarze czasu do G, jax

Nr 2 T=100s -program awaryjny
Nr 4 -program startowy z przejsciowym
Nr 5 -program koncowy

POMIARY RUCHU | PRZEPUSTOWOSC

Dokonano pomiaréw ruchu .Maksymalne obcigzenia stwierdzono w szczycie popotudniowym. Uzyskane
wyniki przeliczono na pojazdy umowne.

Wyniki obliczen przepustowosci przedstawiono w tab.13. Majg one charakter przyblizony i przedstawiajg
mozliwa do osiggniecia przepustowos$¢ skrzyzowania przy petnym zakresie wzbudzeh. Stopien
obcigzenia skrzyzowania nie przekroczy poziomu 0,49 co zapewnia przepustowos$é / zwtaszcza przy
sterowaniu acyklicznym / . W rzeczywistosci przepustowo$¢ bedzie wigksza poprzez niewykorzystywanie

czaséw Gz max przez rdzne grupy.

V. WYMOGI SPRZETOWE
Sterownik powinien zapewniaC¢ petng realizacje zadan przewidywanych w programie sygnalizacji

zawartym w Dokumentacji Projektowej .
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2.PLAN ORIENTACYJNY
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3.PLAN SYTUACYJNY ORGANIZACJI RUCHU
Skala 1:500
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4. ZESTAWIENIE SYGNALIZATOROW
Nr Rodzaj llos¢
sygnalizatora sygnalizatora sztuk
K1p1,K1p2 sygnalizatory typu S1
3x 0300 mm 2
soczewki ogolne
sygnalizatory typu S2
K1+S1 3x 0300 mm + 1 x0200mm 1
soczewki ogolne + s.j.w.p
sygnalizatory typu S3
K3a,K3ap 3 x 0300 mm 2
soczewki kierunkowe prosto
sygnalizatory typu S3
K3b,K3bp 3 x 0300 mm 4
K4b,K4bp soczewki kierunkowe w lewo
sygnalizatory typu S3
K3a,K3ap 3 x 0300 mm 2
soczewki kierunkowe w prawo
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5.ZESTAWIENIE DETEKTOROW
Nr Nr Nr detektora Odlegtosc¢ od Wymiary
grupy | sygnalizatora linii zatrzymania szer. x dtug Rodzaj petli
(m) (m)
1 K1 D-0111 2 2 x 1 ukosna indukcyjna
D-0121 2 2 x 1 ukosna indukcyjna
DP-0122 20 1,25 x 25 wirtualna
DP-0123 70 2x1 wirtualna
2 K3a D-0311 2 2 x 1 ukosna indukcyjna
DP-0312 25 1,25x 25 wirtualna
DP-0313 70 1x2 wirtualna
3 K3b D-0321 2 2 x 1 ukosna indukcyjna
DP-0322 12 1,25 x 20 wirtualna
4 K4da D-0411 2 2 x 1 ukosna indukcyjna
DP-0412 12 1,25 x 20 wirtualna
5 K4b D-0421 2 2 x 1 ukosna indukcyjna
DP-0422 12 1,25 x 20 wirtualna
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6.PLAN KOLIZJI
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7.0BLICZENIE CZASOW MIEDZYZIELONYCH

nr sygnal. le - Id tz + te - td = tm tm przyj
K1 - K3b 12 - 16 3 + 20 - 20 = 3,0 3
- K4a 59 - 37 3 + 62 - 32 = 6,0 6
- K4b 14 - 15 3 + 22 - 19 = 3,3 4
K3a - K4b 26 - 30 3 + 32 - 28 = 34 4
K3b - K1 6 - 12 3 + 23 - 16 = 3,7 4
- K1 33 - 15 3 + 39 - 18 = 51 6
- K4b 5 - 17 3 + 23 - 20 = 3,3 4
- S1 33 - 15 3 + 39 - 18 = 51 6
K4a - K1 37 - 59 3 + 42 - 45 = 2,7 3
K4b - K1 15 - 14 3 + 23 - 17 = 3,6 4
- K3b 17 - 15 3 + 24 - 19 = 3,5 4
- K3a 30 - 26 3 + 36 - 26 = 4,0 4
S1 - K3b 15 - 33 o + 23 - 30 = -0,7 0

6.TABELA GRUP KOLIZYJNYCH | CZASOW MIEDZYZIELONYCH

KA K3a Kabk Kda Kab 51
1 N K1 X 3 6 4
2 N KIa W 4
3 N K2b 6 X 4 6
4 N Kia 3 F
h N Kb 4 4 4 x
B H 51 0 W
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FAZA Nr 0/1

FAZA Nr2

FAZA Nr3

8.PARAMETRY STEROWANIA

7.FAZY RUCHU

Gz/s/
nr

nr grupy | sygnal min max
1 K1 6 53/
2 K3a 16 77/
3 K3b 6 20
4 K4a 14 37
5 K4b 6 15
6 S1 7 16
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9.ALGORYTM STEROWANIA

] stan
"zielone na kierunku
gtéwnym”

wzbudzenie
detektorow
grup kolizyjnych

licznik !
kolejnosci zgtoszen

~t *kzgloszeﬁ
wzbudzenie jako~ T faza podst%v%g nr 1
i i ru ]
pierwszej fazy nr 1 ot?Nan{e SykeEl -
Gz min-max

otwarcie fazy nr 2
grupy K4a,K3b i K3a
otwarcie na czas

Gz min-max

wzbudzenie jako
pierwszej fazy nr

otwarcie fazy nr 3

L] grupy Kab.S1TKAa [P

otwarcie na czas
Gz min-max

zgloszenie jako
pie%wszej fazjy nr3

r
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9.DIAGRAMY STEROWANIA

Program nr 0 - ,zielone na kierunku gtéwnym”
Srem - Skrzyzowanie DW 434 - ul.Gostyriska DW 432

G| Typ | Nawa 000 005 010 015 020 05 030 035 040 045 050 055 00
] ANEAN
1 ANEER
i K ki ANNNNNNANNNNNANNA NN RN A NNR NN NN NN NN RN AR A NN AN AR
1
0| K |Ka ANNNNNNARNNNNNANNA AR NANNR NN RN NN NNR RN AR A NN AN AN NARNRE
B K kb NNRNANNARNNNNANNANN RN NANNA NN NN AN NN AN AN A NN AN ARNANNAE
M4 K |Kéa NNRNANNARNNNNANNANN RN NANNA NN NN AN NN AN AN A NN AN ARNANNAE
05| K |Keb NNRNANNARNNNNANNANN RN NANNA NN AN AN NN AN AN A NN AN AR NANNAE
6| 5 |51
000 005 010 015 020 05 030 035 040 045 050 055 060
Program nr 1-min
Srem - Skrzyzowanie DW 434 - ul.Gostynska DW 432
G| Tyo | Namwa 000 005 010 015 020 025 030
1 LN
1 [\ 0
n K |k AUPEERS ENNEENEENNEENNENEEER
1 17 20
2 K |Ka AUNRERRRNRENRENIS  EENNNNEEEN
11 17 20
13 oK Kb NNANNNRNNAZIORERS  ANNNNNEEEN
0 13 27
M4 K |Ka NNARNNRENARNC DRRRNRRRA
0 21 27
05K Kéb ENARNNRENARNNRNNARNA N6
0 23
%6 S 5t [T
000 005 00 05 020 025 030

Program nr 2 -max
Srem - Skrzyzowanie DW 434 - ul.Gostyriska DW 432

Gr| Typ Mazwa 000 005 00 015 020 025 Q30 035 040 045 050 055 (060 065 070 075 0BO 085 090 095 100
4 ‘ |
0 K |k AllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllIIIIIIIIIIIIII54 5lil‘lllllllllllllllllllllll‘llllllllllllllllllll
02| K |K3a A1lllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll;l‘8 illlllllllllllllllll
03| K [K3b llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllsislllllllllllllllllll?s illlllllllllllllllll
04 K |K4a %lllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllﬁﬂllllllllllllllllllllllllllllllllllllg?
05| K |Kdb %lllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllizllllllllllllllg:||
06| 5 |31 ’ EJ‘IIIIIIIIIIIIIII

000 005 00 015 020 023 030 035 040 045 050 055 (060 065 070 075 0BO 085 090 095 100
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Program nr 3- awaryjny

Srem - Skrzyzowanie DW 434 - ul,Gostyriska DW 432

100

ar| Typ Nazwa 000 005 010 015 020 025 Q30 035 040 045 050 055 (060 065 070 075 0BO 0B85 090 095
4

0 K |k AllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllIIII54 5lil‘lllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll
02| K |Kia AllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllIIIIIIIIIIIIIIII;I‘S illlllllllllllllllll
03| K [K3b llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllsislllllllllllllllllll-rls illlllllllllllllllll
04 K |Kda UllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllIAGIUIIIlllllllllllllllllllllllllllllllllg?
05| K [kab ﬂllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllizllllllllllllllg?
6| 5 |51 ’ ij'lllllllllllllll

000 005 010 015 020 025 030 035 040 045 050 055 060 065 070

Program startowy z przejsciowym
Srem - SkrzyZowanie DW 434 - ul.Gostyriska DW 432

Gr| Typ Nagzwa 000 005 010 015 Q020 025 030 035 040 045 050 055 06D
% 30 33

o Nkt dddddddddddddddddddddddddddddd ENENEREENNRENENNENENNREEEE
0 80 33

0z N [K3a dddddddddddddidddddidddddidddd ENENEREENNRENENNENENNRNEEE
0 30 33

03 N |K3b dddddddddddddddddddddddddddddd ENENEREENNRENENNENENNREEEE
0 30 33 42 31 Kl

04 N [Kda dddddddddddddddddddddddddddddd ENNNENCNENENNNNENENEY N
0 80 33 42 57 &l

05| N |Kdb dddddddddddddddddddddddddddddd ENENENCNNNENENNENENEY N

06| N |31

000 005 010 013 020 025 030

033

040 045 050 035 060

Program koncowy
Srem - Skrzyzowanie DW 434 - ul.Gostyriska DW 432

ar| Typ Mazwa 000 005 010 Q15 020 Q25 030 035
i) N K1 UlIllllMJAAAMMMMMMMMMMMM
02 N |K3a ﬂlIllllEMJ1AAMMMMMMMMMMMM
03 N Kb GlIllllEMJAAAMMMMMMMMMMMM
04 N |Kda OlIllllEMJAAAMMMMMMMMMMMM
05| N Kb ﬂlIllllEMJ1AAMMMMMMMMMMMM
6| N |51

000 005 00 015 020 025 030 035

075 080 085

080

093

100
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MSR TRAFFIC Spétka z o.0. 62-081 Przezmierowo, ul.Kamienna 7
Zaktad Systeméw Sterowania Ruchem Drogowym Wysogotowo

10.POMIARY RUCHU

POMIAR RUCHU KOLOWEGO
NA SKRZYZOWANIU ul. Gostynska DW432 - DW434
Pojazdy rzeczywiste

Godz.7.00-8.00
Suma 71
MR| O | D | AC | CcP pojazdéw na %= MR| O [ D [AC]| cP
skrzyzowaniu
Skrgcns lv‘v lewo 0 56 5 12 5 — % 57 50 Skrgcasvlv, prawo | o 35 9 3 3
Prosto g Prosto
s oo |0 0o g | Pe |29 - 0 |243|23 | 12 | 17
Skreea w prawo SUMA| SP P SL E Skreca w lewo
SP 0 |116 | 19 | 12 9 5 ¥ { = SLY | 0 SL 0 0 0 0 0
Sumarawlocle | o (173 | 24 | 24 | 14 || 224 |146| O | 78 SU;"‘A 345 | |Sumanawlocie| o | 378 | 32 | 15 | 20
DW434 do Gostynia DW 434 do Sremu I=
SL 1t 97 SL B SP | SUMA
e s z
MR| O | D | AC | CP Beillibs0
Skreca w lewo SP |
SL W89 8 266 MR] O | D [AC] CP
Prosto SUMA Skregea w lewo
P 0 |211 ] 21 19 15 5 363 SL
Skreca w prawo Prosto
SP 0 0 0 0 0 P
Suma na wlocie 0 275 39 28 21 3= Skrgcasv;; prawo
J, Suma na wlocie
z

MR- motocykle, rowery ; O -sam. osob. ; D-sam. dostaw. ; AC -sam. cigz., autobus.; CP -sam. ci¢zarowe z przyczepami ( naczepami), autobus przegub.

POMIAR RUCHU KOLOWEGO
NA SKRZYZOWANIU ul. Gostynska DW432 - DW434
Pojazdy umowne

Godz.7.00-8.00 \

Suma i
pojazdéw na = R D | AC | CP
MR| O D 1aC Loy | skrzyzowaniu b2 L o
Skreca w lewo 3 Skreca w prawo
¢ SL 0 56 5 20 13 1072 %é. SP1 | 57 SP 0 35 9 5 8
il 0ol 0 |0 0|0 E | pe |39 Fros 0 |243| 23 | 20 | 43
| T, -
Skreea P | o | 116 | 19 | 20 | 23 SUi“A SJP i S_) 5 |sLi | o |[Skegieve | o [ 0 [0 00
Sumavawlocie | o | 173 | 24 |40 | 36 || 272 [ 178| 0 | 94 SRR 386 | [mergvoe | 0 28| 32 | 25 | &
DW434 do Gostynia DW 434 do Sremu L=
SL 1T ‘ 112 SL | P SP | SUMA
« | 7 - z
MR| O | D | AC | CP B | 10 i
Sk ! SP |
e el 0 |64 | 18 | 15 | 15 302 MR 0 1T D 1 ac | cp
Pr;sto 0 211 | 21 32 | 38 SL‘;\:VIA 414 Skrgc;]:v lewo
Skreca w prawo Prosto
SP 0 0 0 0 0 P
Suma nxa wlocie 0 275 39 47 5 5= Skrgcnsx;, prawo
i, Suma na wlocie
z

MR- motocykle, rowery ; O -sam. osob. ; D-sam. dostaw. ; AC -sam. cigz., autobus.; CP -sam. cigzarowe z przyczepami ( naczepami), autobus przegub.
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MSR TRAFFIC
Zaktad Systemow Sterowania Ruchem Drogowym

Spétka z

0.0.

62-081 Przezmierowo, ul.Kamienna 7

Wysogotowo
POMIAR RUCHU KOLOWEGO
NA SKRZYZOWANIU ul. Gostyfiska DW432 - DW434
Pojazdy rzeczywiste
Godz.8.00-9.00
Suma T
MR| O | D | AC | cp pojasdow:na T= MR| O | D | AC| cP
skrzyzowaniu
Skreca w lewo E| Skreca w prawo
by 0 (38 |9 |1 |8 To i [@ilw Ad 0 |47 12| 4 |6
R 0o [o0o 0 0o 8 | P [361 o 0 |301]27 | 11| 22
Skreca w prawo SUMA | SP i SL e Skreca w lewo
i 6 |19 7 16 L g b e SL{ | 0 oy oo |o|o]o
sumasewioc | g | 3e5 ] 46 | 97 | 1 || 289162 66 SN aso | [Smemmmasl e O i T
= DW434 do Gostynia DW 434 do $remu 27 |
SL 1 105 SL P SP | SUMA
Do A e z
MR| O | D | AC | CP P= 1t 0 ‘
Skreca w lewo SP |
SL 0 77 11 12 5 330 MR | O D AC | CP
Prosto 0 269 | 16 14 21 SDQ/IA 405 Skrgc; lv‘v lewo
Skreca w prawo Prost
2 0= 0 =0 oo Sk
Suma n}? wlocie 0 346 | 27 26 26 T = Skrgcasv;; prawo
J Suma na wlocie

MR- motocykle, rowery ; O -sam. osob. ; D-sam. dostaw. ; AC -sam. cigz., autobus.; CP -sam. ci¢zarowe z przyczepami ( naczepami), autobus przegub.

POMIAR RUCHU KOLOWEGO
NA SKRZYZOWANIU ul. Gostyska DW432 - DW434
Pojazdy umowne

| Godz.8.00-9.00 |
Suma 0
MR[ 0 [ p [ac[cr] pjedow vz = MR| O | D | AC| CP
skrzyzowaniu
Skreca w lewo Skreca w prawo
oy 0 | 38 19 | 20 S 4 o7 ol 0 |47 | 12| 7|15
Prosto S Prosto
P 0 0 0 0 0 3 P« |402 P 0 (30127 | 19 | 55
Skreea w prawo | o 129 | 7 27 | 28 SUMA S? P SL - syl o Skreca w lewo 0 0 0 0 0
SP x J X =5 SL
Sumanawlocie | o | 167 | 16 | 46 | 19 || 257 191 | 0 | 66 SUMA | 4g3 | |Sumanawlocie | ¢ | 348 | 39 | 26 | 70
«| z= DW434 do Gostynia DW 434 do $remu I= ||
SL 1 121 SL P SP | SUMA
« T — z
MR| O | D | AC | CP P=> 1 0
Skreca w lewo SP | i
SL 0 77 11 20 13 330 MR O D AC | CP
Prosto SUMA Skreca w lewo
P 0 269 | 16 | 24 53 s 451 SL
Skreca w prawo Prosto
SP 0 0 0 0 0 P
Suma n;-l wlocie 0 346 27 44 66 3= Skrecasv;; prawo
i, Suma na wlocie
z

MR- motocykle, rowery ; O -sam. osob. ; D-sam. dostaw.; AC -sam. cigz., autobus.; CP -sam. cigzarowe z przyczepami ( naczepami), autobus przegub.
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MSR TRAFFIC
Zaktad Systemow Sterowania Ruchem Drogowym

Spétka z o.o.

62-081 Przezmierowo, ul.Kamienna 7

Wysogotowo
POMIAR RUCHU KOLOWEGO
NA SKRZYZOWANIU ul. Gostyfiska DW432 - DW434
Pojazdy rzeczywiste
Godz14.00-15.00
Suma T
pojazdéw na =
MR | O D | AC | CP skrzyzowaniu = MR | O D | AC| CP
Skreea w lewo 35 Skreca w prawo
SL 0 52 12 7 [3 1036 E, SP1 | 55 SP 0 35 8 5 i1/
Lrstte 000 0 o0 & | Pe 334 Erel 0 |288| 16 | 16 | 14
Skreca w prawo SUMA | SP P ‘ SL 3 Skreca w lewo
o 0 |133|15 | 11|12 aaRET e SLY | 0 SL 0 [FL078| FE 0SS (B0 10
. | i .
Sumipawiock |\ o (w8l 7 || |20 1| 0 | 78 BUMA | sao | [Swmanamisel] o710t 0 | o1 T
L= DW434 do Gostynia DW 434 do Sremu L=
SLt SL P SP | SUMA
81
| R [ 2
MR| O | D [ AC | CP B> 0
Skreca w lewo SP |
SL 0 |79 |11 4 317 MR]| O | D [ AC | CP
Prosto SUMA | Skreca w lewo 3
P 0 279 | 10 11 17 s | 398 SL
Skrgcas\; prawo 0 0 0 0 0 Prosto
Suma na wlocie 0 336 19 2 21 T= Squcas\; prawo
.L Suma na wlocie
|

MR- motocykle, rowery : O -sam. osob. ; D-sam. dostaw. ; AC -sam. cigz., autobus.; CP -sam. cigzarowe z przyczepami ( naczepami), autobus przegub.

POMIAR RUCHU KOLOWEGO
NA SKRZYZOWANIU ul. Gostyfiska DW432 - DW434

Pojazdy umowne

Godz14.00-15.00

Suma T
] pojazdéw na =
MR | O D | AC | CP skrzyzowaniu MR | O D | AC | CP
Skreca w lewo 3 Skreca w prawo
SL 0 52 12 12 15 1190 é SP 1 I 70 SP 0 | 35 8 9 18
i o 0|00 o0 & | P |366 F 0 |288| 16 | 27 | 35
Skreca w prawo SUMA| SP P SL e Skreca w lewo
P 0 | 133 | 15 | 19 | 30 o I TR SLY | 0 oL 00|00 0
Sumanawlocie | o | g5 | 27 | 31 | 45 || 298 [197 | 0 | 101 SN s ||| PRk o [ o0 | 35 | &
«| I= DW434 do Gostynia DW 434 do Sremu = |-
SL 1 SL B SP | SUMA
95 A s
<« -
MR| O | D | AC | CP P> 10 |
Skreca w lewo SP | |
SL 0 57 9 19 10 ‘ 351 MR | O D AC | CP
Prosto SUMA | Skregca w lewo
P 0 279 | 10 19 43 5 | 446 SL
Skreca w prawo Prosto
SP 0 0 0 0 0 P
Suma n;: wlocie 0 336 19 38 53 P = Skrecas‘:’ prawo
i« Suma na wlocie
z

MR- motocykle, rowery ; O -sam. osob. ; D-sam. dostaw. ; AC -sam. ciez., autobus.; CP -sam. cigzarowe z przyczepami ( naczepami), autobus przegub.
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MSR TRAFFIC Spotka z o.0.

62-081 Przezmierowo, ul.Kamienna 7
Zaktad Systemow Sterowania Ruchem Drogowym

Wysogotowo

POMIAR RUCHU KOLOWEGO
NA SKRZYZOWANIU ul. Gostynska DW432 - DW434
Pojazdy rzeczywiste

Godz15.00-16.00
Suma 0
‘ pojazdow na =
MR | O D | AC | CP | skrzytoweniu z MR | O D | AC | Cp
Skreca w lewo - | Skreca w prawo
SL 0 52 12 7 6 1185 é SP1 | 62 SP 0 40 5 8 9
Froyte oo o0 o S | Pe [346 o 0 |302| 11|17 | 16
SUMA| SP P SL = v
Shepuspowo’| § (488 18 | i | 18 & pRE R A Skrecawiiwn, [ o =0F E0S 0N R
Swmapwhde | o |85 |27 |18 |38 [| 248 11| D 78 SU}?”A 408 | [Semesawiock || g 3401206 25 | 25
DW434 do Gostynia DW 434 do $remu =
SLT | 124 SL P SP | SUMA
J i - z
MR| O | D | AC | CP Byl 10
Skreca w lewo SP |
0 88 | 12 | 16 8 404 MR | O D | AC | CP
Prosto SUMA Skreca w lewo
P 0 342 | 18 21 23 5 528 SL
Skreca w prawo Prosto
SP 0 0 0 0 0 P
Suma na wlocie 0 430 30 37 31 i Skrecasvl«’prawo
s Suma na wlocie
z

MR- motocykle, rowery ;O -sam. osob. ; D-sam. dostaw. ; AC -sam. cigz., autobus.; CP -sam. ciezarowe z przyczepami ( naczepami), autobus przegub.

POMIAR RUCHU KOLOWEGO
NA SKRZYZOWANIU ul. Gostyfiska DW432 - DW434
Pojazdy umowne

' Godz15.00-16.00 |
. |
Suma <
pojazdow na = MR| O | D | AC| CP
MR I o D |AC | CP skrzyzowaniu :
Skreca w lewo 3 Skrgeawprawo | o | 40 | 3 14 | 23
s 0| 52|12 |12|15 1353 E [sp1 | sp
2 [ Prost
Froo 0 0 [0 |0 |0 g | pe 382 Sl 0 302 11|29 | 40
Skreea w prawo | [SUMA| SP P SL 3 Skreca wlewo | 0 0 0 0
SP 0 | 133 15 | 19 | 30 s r ! —¢ SLv | 0 SL
: SUMA S loci
Suma na wlocie 0 185 | 27 l 31 45 288 197 | 0 91 5 464 uma nza wlocie 0 342 | 216 | 43 63
DW434 do Gostynia DW 434 do Sremu
SLT | SL [ P [ SP | SUMA
147 clt ]l s
MR | p |ac|cp P> [ o |
| SP l |
Sk 1 |
m;: ewe 0 88 | 12 | 27 | 20 454 MR | O D | AC | CP
Ski v 1
T 0 | 342 18 | 36 | 58 SUQ’IA 601 e
Skreca w prawo Prosto
SP 0 0 0 0 0 = P
loci _ reca w prawo
Suma nza wlocie | 430 30 63 78 T= SP
Suma na wlocie
! 8 ]

MR- motocykle, rowery ; O -sam. osob. ; D-sam. dostaw. ;: AC -sam. ciez., autobus.; CP -sam. ci¢zarowe z przyczepami ( naczepami), autobus przegub.
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MSR TRAFFIC Spotka z o.0. 62-081 Przezmierowo, ul.Kamienna 7
Zaktad Systeméw Sterowania Ruchem Drogowym Wysogotowo

11.0BLICZENIA PRZEPUSTOWOSCI

podz. Natezenie nasycenia Cykl maksymalny
Nr wlotulpaséw |So [N |Fw |Fc Fs Fmp |Fa Fo |Fp Fl Zf |Si T Ge |GelT |Ci Qimax |Xi Uwagi
K1 1900] 1 [1,00{ 0,98 | 1,00] 1,00 | 1,00 | 1,00 0,95 0,93] 1769 53 | 0,63 | 938 | 464 | 0,49
K3a w 1900] 1 [1,00f 0,98 | 1,00 1,00 | 1,00 | 1,00 0,98] 1862 77 | 0,77 | 1433| 454 0,32
K3b | 1900( 1 {1,00| 0,98 | 1,00 1,00 | 1,00 | 1,00 0,95|0,93] 1769| 100 | 20 | 0,20 | 354 | 147 | 0,42
K4a p 1900] 1 [1,00{ 0,98 | 1,00] 1,00 | 1,00 | 1,00 0,95 0,93] 1769 37 | 037|654 | 197 |0,30
K4b | 1900] 1 /1,00| 0,98 | 1,00 1,00 | 1,00 | 1,00 0,95]0,93] 1769 15 1 0,15| 265 91 0,34
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MSR TRAFFIC Spotka z o.0. 62-081 Przezmierowo, ul.Kamienna 7
Zaktad Systeméw Sterowania Ruchem Drogowym Wysogotowo

12.PRZEKROJ NORMALNY

—— _§

Skala 1:50
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podsypka piask. 0-2mm_grub. 4cm
podsypka cem.-piask. grub. 5cm

istn. naw
kostka betonowa Domino szara h
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